Экзаменационные вопросы – 2006 г.

Теория систем

1. Введение: основные определения теории адаптивных систем. Структура адаптивных систем. Классы адаптации

2. Применение теории адаптивных систем к управлению энергосистемами: постановка задачи, цели РОК и РКА, варианты целей

3. Синтез грубых систем, постановка и т.д.

4. Метод рекуррентных целевых неравенств: постановка, алгоритм решения, структура

5. Синтез РОК на базе РЦН

6. Нелинейные САУ, синтезированные на основе метода РЦН

7. Исследование достаточных условий устойчивости замкнутых систем

8. Оператор решения неравенств

9. Пример применения операторов решения неравенств в задачах управления энергосистемой

10. Локально-оптимальное управление линейным динамическим объектом с нелинейным регулятором

11. Исследование устойчивости (сходимости) систем управления энергообъединениями. Часть 1 (постановка задачи и модель замкнутой системы)

12. Часть 2. Принцип сжимающих отображений в исследовании устойчивости

13. МСА (метод стохастической аппроксимации): постановка задачи и основные соотношения, структура адаптивной САУ, алгоритм МСА

14. Идея исследования сходимости по параметрам МСА

